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Microchip   PIC 16F62X - Pinagem 

Os microcontroladores Microchip PIC16F62X possuem a seguinte distribuição de pinos: 





PIC 16F628 ς Função dos Pinos 

Para as tabelas a seguir com a descrição dos pinos do microcontrolador PIC 16f628, 
utilizaremos as seguintes convenções: 
 
O = Output ( pino de saída); 
 
 I = Input  ( pino de entrada); 
 
AN = Entrada/ Saída Analógica; 
 
TTL = pino compatível com a  tecnologia TTL; 
 
CMOS = pino compatível com a tecnologia CMOS; 
 
ST Ґ ŜƴǘǊŀŘŀ Řƻ ǘƛǇƻ άSchimit ¢ǊƛƎƎŜǊέ Τ 
 
OD Ґ ǎŀƝŘŀ Řƻ ǘƛǇƻ ά5ǊŜƴƻ ŀōŜǊǘƻέΤ 
 
_ = não utilizado; 
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PIC 16F62X ς Organização da Memória 

Contador de Programa 

Pilha com 8 níveis 

Vetor de reset 

Vetor de interrupção 

Memória interna 

Memória interna 



Mapa de memória 



Registradores Especiais do banco 0 



Registradores  Especiais do banco 1 



Registradores Especiais do banco 2 



Registradores Especiais do banco 3 









PORTA 

Os pinos da PORTA ( endereço 5h). podem ser utilizados como entrada e 
saída e são configurados pelo registrador TRISA ( endereço 85h).  
 
Um número de 8 bits define como será a configuração eletrônica dos pinos 
Ŝ ǳƳ Ǉƛƴƻ ǳǘƛƭƛȊŀŘƻ ŎƻƳ ŜƴǘǊŀŘŀ ŘŜǾŜ ǎŜǊ ŎƻƴŦƛƎǳǊŀŘƻ ŎƻƳƻ άмέΦ  
 
Se o pino for ser utilizado como saída ( ou não utilizado na aplicação) deve 
ǎŜǊ ŎƻƴŦƛƎǳǊŀŘƻ ŎƻƳƻ άлέΦ  



CIRCUITOS DOS PINOS DA PORTA ( EXEMPLO: RA0/AN0)  


